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ELEMENTOSDE INTERES PARA EL APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Justificacién de los contenidos

La Informatica Industrial y la Robotica son disciplinas de caracter horizontal que intervienen en la actualidad en la practica totalidad de los
sectores industriales. Este curso pretende introducir a los alumnos en las nuevas tecnologias relacionadas con este campo: técnicas de
control, autématas programables, sistemas SCADA, buses industriales, y robots de manipulacién y méviles, entre otros aspectos. Este
curso desarrolla aspectos generales de control y robética y sus aplicaciones en el sector industrial, aportando la experiencia del
profesorado tanto a nivel docente y de investigaciéon como en la transferencia de estas técnicas a ambitos industriales.

Materia con la que se relaciona en el Plan de Estudios

Asignaturas de programacion, Sistemas de tiempo real, Sistemas operativos, Sistemas inteligentes, Tratamiento digital de imagenes,
Fundamentos de electrénica, Fundamentos de redes de comunicaciones y Periféricos e interfaces.

Conocimientos necesarios para abordar la Asignatura

No se requieren conocimientos previos de automatizacién, aunque seria conveniente que el alumno hubiera adquirido las competencias
béasicas de las materias de programacion y redes de comunicaciones.

Requisitos previos recogidos en la memoria de la Titulacién

No se requieren conocimientos previos.

COMPETENCIAS

Competencias Basicas y Generales

Competencias Basicas

® Aplicacién de conocimientos

Competencias Trasversales de la Universidad de Almeria

® Habilidad en el uso de las TIC

Competencias Especificas desarrolladas

Competencias especificas del titulo

TI3.- Capacidad para emplear metodologias centradas en el usuario y la organizacién para el desarrollo, evaluacién y gestiéon de
aplicaciones y sistemas basados en tecnologias de la informacién que aseguren la accesibilidad, ergonomia y usabilidad de los sistemas.

Tl4.- Capacidad para seleccionar, disefiar, desplegar, integrar y gestionar redes e infraestructuras de comunicaciones en una
organizacion.

CT6.- Capacidad para concebir y desarrollar sistemas o arquitecturas informéticas centralizadas o distribuidas integrando hardware,
software y redes de acuerdo con los conocimientos adquiridos.

OBJETIVOS/RESULTADOSDEL APRENDIZAJE

1. Adquirir los fundamentos basicos de control automatico: - Analisis y disefio de sistemas de control tipicos en entornos industriales
(control PID). 2. Mostrar al alumno las tareas industriales en las que se puede utilizar el computador, los autématas programables y los
robots como herramientas béasicas de automatizacion. Estos permiten a los alumnos: - Concienciarse de la necesidad de la
automatizacion del sector industrial. - Enfocar sus conocimientos basicos de informatica industrial desde un punto de vista de la
automatizacion de procesos. 3. Ofrecer una vision de los sistemas que actualmente se pueden encontrar automatizados en el sector
industrial. Esto permitird: - La aplicacion de los conceptos y técnicas aprendidas en sistemas reales, existentes en el mercado. - La
comparacion de los distintos sistemas para estudiar sus ventajas e inconvenientes. 4. Dar a conocer una serie de herramientas basicas
de ingenieria para la realizacién de célculos matematicos, simulacién y herramientas de programacion, elementales en la automatizacion
de procesos. - Matlab/Simulink, Citect SCADA, Unity/PL7 Pro, Robocell/Scorbase.
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PLANIFICACION

Temario

Blogue 1. Control de procesos

Tema 1. Ingenieria de Control e Informatica Industrial.
Tema 2. Control de Sistemas Dindmicos.
Practica 1. Control de un proceso industrial.

Bloque 2. Automatizacién industrial

Tema 3. Modelado y Control de Procesos Secuenciales. Autdbmatas Programables.
Tema 4. Comunicaciones Industriales.

Tema 5. Supervision y Control por Computador de Procesos Industriales.

Practica 2. Modelado y control de un proceso secuencial industrial.

Practica 3. Disefio y desarrollo de un sistema SCADA de supervision y control.

Blogque 3. Robética

Tema 6. Robética de Manipulacion.
Tema 7. Robética Mévil.

Practica 4. Programacion basica de un robot.

Actividades Formativas y Metodologias Docentes /Plan de Contingencia

En las horas presenciales, como metodologias docentes se van a utilizar:

® Clases magistrales/participativas para cada uno de los temas de teoria.
® Resolucion de problemas y ejercicios.

® Tareas de laboratorio para cada una de las practicas.

® Proyecciones audiovisuales en el bloque 3 dedicado a robética

Con respecto al trabajo autbnomo del alumno, este debera realizar:

Estudio individual de los contenidos tedricos.

Asimilacion de los conocimientos derivados de las materias impartidas en las clases tedricas y practicas.
Resolucion de los supuestos practicos propuestos en las practicas de laboratorio.

Elaboracion de la memoria de las practicas de laboratorio.

Resolucién de la relacion de ejercicios propuestos como trabajo individual del alumno.

Participacién en foros.

Plan de contingencia

® En el caso de que se mantuviera el aforo para aulas y laboratorios con un aforo seguro en base a las exigencias sanitarias, si el
nimero de estudiantes matriculados fuese superior a este aforo, la clase impartida en el aula/laboratorio sera emitida por
videoconferencia en modo sincrono (haciendo uso de herramientas como Blackboard Collaborate y Google Meet), estableciendo
la universidad un mecanismo rotatorio de asistencia de estudiantes.

® Ante niveles de alerta sanitaria elevados, las actividades formativas planificadas en los Grupos Docentes se impartiran mediante
videoconferencia. Los Grupos de Trabajo seguiran con la imparticion presencial conforme a la planificacion establecida.

® Ante medidas mas restrictivas acordadas por las autoridades sanitarias, las sesiones correspondientes a los Grupos de Trabajo
se realizarian de forma no presencial, mediante sesiones online sincronas y/o asincronas.

Actividades de Innovacién Docente

Diversidad Funcional

Aquellos estudiantes con discapacidad o necesidades educativas especiales pueden dirigirse a la Delegacion del Rector para la
Diversidad Funcional http://www.ual.es/discapacidad ) para recibir la orientacién o asesoramiento oportunos y facilitar un mejor
aprovechamiento de su proceso formativo. De igual forma podran solicitar la puesta en marcha de las adaptaciones de contenidos,
metodologia y evaluacién necesarias que garanticen la igualdad de oportunidades en su desarrollo académico. El tratamiento de la
informacién sobre este alumnado, en cumplimiento con la LOPD, es de estricta confidencialidad. Los docentes responsables de esta guia
aplicaran las adaptaciones aprobadas por la Delegacion, tras su notificacion al Centro y al coordinador de curso
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PROCEDIMIENTO DE EVALUACION DE LASCOMPETENCIAS

Criterios e Instrumentos de Evaluacion / Plan de Contingencia

Para la convocatoria ordinaria, el sistema de evaluaciéon se basa en la realizacion de las siguientes actividades académicamente
dirigidas, en las que se consideran todos los aspectos de la labor del estudiante y que se evaltan entre 0 y 10 puntos:

® Problemas propuestos: En cada uno de los bloques docentes se plantea una relacion de ejercicios sobre los aspectos
fundamentales de la unidad que cada alumno debe remitir individualmente, a el/los profesor/es en formato digital pdf. Estos se
evaluaran entre 0 y 10 puntos, debiendo superar mas de cinco puntos en cada una de las relaciones de ejercicios para superar
el curso.

® Practicas de laboratorio: Para superar la asignatura es obligatorio realizar las cuatro practicas de laboratorio que se indican en el
curso virtual. Las practicas se realizaran en parejas y se deben remitir, mediante la herramienta Tareas del curso virtual, a el/los
profesor/es en formato digital pdf. Se debera incluir todo el material (c6digo de programas, memoria de la practica y ejemplos de
funcionamiento).

En la planificacion de la asignatura se publicaran las fechas de entrega de cada una de las relaciones de problemas y de las practicas.
En el caso de que algin alumno no pueda entregar la actividad en las fechas planificadas, por algin motivo particular o excepcional, se
debe poner en contacto con el profesor para fijar una nueva fecha de entrega si se considera conveniente. En cualquier caso, las
entregas fuera del plazo incialmente previsto, implicara la aplicacion de un factor de reduccion sobre la evaluacion de los entregables,
con un valor a criterio del profesor.

La evaluacion de la asignatura considera también las observaciones del proceso mediante la asistencia de los alumnos a tutorias, a las
sesiones de actividades dirigidas, a talleres que se puedan proponer, la entrega de ejercicios o trabajos que se propongan como
optativos, y la participacion en los foros del curso virtual.

La calificacion final (sobre 10 puntos) sera el resultado de la siguiente expresion:
Calificacion= 0.4*Problemas + 0.5* Practicas + 0.1*Participacion
Hay que tener en cuenta las siguientes consideraciones:

® Se debera haber obtenido una calificacion minima de 5 puntos en cada una de las relaciones de problemas y préacticas de
laboratorio.

® No se sumara la calificacién por participacién si no se han aprobado cada una de las actividades.

® La competencia "Habilidad en el uso de las TICs (UAL2)" se evaluardn como Excelente, Apto y No Apto en base a unos criterios
(ver matrices de valoracion en la Guia de evaluacion de la asignatura que se publica en el Curso Virtual), debiendo obtener un
apto como minimo para superar esta asignatura.

Para la convocatoria extraordinaria que determina la Escuela Superior de Ingenieria, el sistema de evaluaciéon se basa en la
realizacién de las siguientes actividades académicamente dirigidas que se evallan entre 0 y 10 puntos, en las que se consideran todos
los aspectos de la labor del alumno:

® Problemas propuestos. Para aquellos alumnos que hayan asistido a las sesiones de actividades dirigidas y no hayan superado
algunas de ellas, se les determinard una fecha antes de la convocatoria extraordinaria para su entrega y posterior correccion en
las mismas condiciones que en la convocatoria ordinaria. Aquellos alumnos que no entregaran las relaciones de ejercicios en los
plazos establecidos en la planificacién del a asignatura, tendran que entregarlas en la fecha anteriormente indicada y tendran
que realizar un examen practico que contenga ejercicios de cada una de las relaciones de ejercicios de las que consta el
programa de la asignatura.

® Practicas de laboratorio. Para aquellos alumnos que hayan asistido a las sesiones de actividades dirigidas y no hayan superado
algunas de ellas, se les determinara una fecha antes de la convocatoria extraordinaria para su entrega y posterior correccion en
las mismas condiciones que en la convocatoria ordinaria. Aquellos alumnos que no entregaran las practicas de laboratorio en los
plazos establecidos en la planificacion del a asignatura, tendran que entregarlas en la fecha anteriormente indicada y tendran
que realizar un examen de laboratorio que contenga ejercicios de cada una de las cuatro practicas de las que consta el
programa de la asignatura.

La evaluacion de la asignatura considera también las observaciones del proceso mediante la asistencia de los alumnos a tutorias, a las
sesiones de actividades dirigidas, a talleres que se puedan proponer, la entrega de ejercicios o trabajos que se propongan como
optativos, y la participacion en los foros del curso virtual. A aquellos alumnos que realicen el examen de problemas o de laboratorio, se
evaluara esta participacién con una entrevista personal con el equipo docente.
La calificacion final (sobre 10 puntos) sera el resultado de la siguiente expresion:

Calificacion= 0.4*Problemas + 0.5* Practicas + 0.1*Participacion

Las consideraciones son idénticas a las comentadas para la convocatoria ordinaria, teniendo en cuenta que la parte relativa a la
participacion se apoyara en la entrevista personal del alumno con el equipo docente.

Para la evaluacion Unica, aplicable solo a los estudiantes que se acojan al articulo 8 del Reglamento de Evaluacién del Estudiante, el
sistema de evaluacion serd idéntico al de la convocatoria extraordinaria, pero teniendo en cuenta gque la fecha que se menciona en dicho
apartado relativa a la fecha de la convocatoria extraordinaria de la asignatura, ira referida en este caso a la fecha de la convocatoria
ordinaria.

La calificacion final (sobre 10 puntos) sera el resultado de la siguiente expresion:

Calificacion= 0.4*Problemas + 0.5* Practicas + 0.1*Patrticipacion

Las consideraciones son idénticas a las comentadas para la convocatoria ordinaria, teniendo en cuenta que la parte relativa a la
participacion se apoyara en la entrevista personal del alumno con el equipo docente.

Plan de contingencia
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® Se mantendrd lo indicado en el apartado de evaluacion.
® En los casos en los que las autoridades sanitarias aconsejen y/o acuerden la no presencialidad de las pruebas de evaluacién en
las convocatorias ordinaria y/o extraordinaria, las pruebas indicadas se realizaran mediante la plataforma virtual.

Mecanismos de seguimiento

Asistencia a tutorias

Asistencia y participacion en seminarios

Alta y acceso al aula virtual

Participacién en herramientas de comunicacion (foros de debate, correos)
Entrega de actividades en aula virtual
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BIBLIOGRAFIA

Bibliografia recomendada

Béasica
® A. Barrientos. Fundamentos de robética. McGraw-Hill. 2007.
® A. Rodriguez. Sistemas SCADA. Marcombo. 3. 2011.
® Karl J. Astrom, Tore Hagglund. Control PID avanzado. Prentice Hall. 2009.
® R. Piedrafita. Ingenieria de la automatizacion industrial. RA-MA S.A.. 2004.

® V. Guerrero, R, Yuste, L. Martinez. Comunicaciones Industriales. Marcombo. 2009.

Complementaria
® Anibal Ollero. Robética. Manipuladores robéticos y robots méviles.. Marcombo. Primera. 2001.
® Kunwoo Lee. Principles of CAD/CAM/CAE. Pearson Education. 1999.
® W. Bolton. Ingenieria de Control. Marcombo. 2002.

Otra Bibliografia

Bibliografia existente en el Sistema de Informacién de la Biblioteca de la UAL

Puede ver la bibliografia existente en la actualidad en el Sistema de Gestién de Biblioteca consultando en la siguiente direccién:

https://www.ual.es/bibliografia_recomendada40153330

DIRECCIONESWEB

® https://www.ceautomatica.es/
Comité Espafiol de Automatica

® https://www.ceautomatica.es/la-automatica-y-sus-aplicaciones/
La automética y sus aplicaciones

® https://www.ceautomatica.es/la-automatica-y-sus-aplicaciones/articulos-relevantes-en-automatica/
Lecturas sobre automatica
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